
Ïðâè êîëîêâèjóì èç Ìàòåìàòèêå 1 íà ÒÌÔ-ó ó Áåîãðàäó ãðóïà 1

1. 6 Îäðåäèòè îáëàñò äåôèíèñàíîñòè ôóíêöèjå f (x) = ln
((
x2 − 2x+ 3

)
(20x − 6 · 5x + 10x)

)
+ (|x− 1|+ |x+ 1| − 2x)

− 1
4 .

2. 6 Îäðåäèòè z2 èç óñëîâà (2− i)
3
(1 + i) + iIm

(
4z2+2i

2

)
+ z2 = 16 + 4i, à çàòèì ó êîìïëåêñíîj ðàâíè ïðåäñòàâèòè

ñêóï òà÷àêà êîjå çàäîâî§àâàjó íåjåäíàêîñò| 1 +
√
3i |<| z − 1 |≤ Re (z2), |Re (z)| ≤ 2, |Im (z)| ≤ 4.

3. 6 Äàò jå ïîëèíîì P (x) =

∣∣∣∣∣∣
x2 c 1
x2 bx2 1
2 1 x

∣∣∣∣∣∣ êîìå jå jåäíà íóëà 1 è êîjè ïðè äå§å»ó ñà x+ 2 äàjå îñòàòàê 30.

Îäðåäèòè êîåôèöèjåíòå b, c ∈ R, îñòàòàê ïðè äå§å»ó ñà x− 3 è îñòàëå öåëîáðîjíå íóëå.

4. 6 Ðåøèòè ìàòðè÷íó jåäíà÷èíó A · (2X − 4E) = B, àêî jå A =

 0 0 −1
−1 0 −1
−2 1 −3

, B =

 3 −5 −7
6 0 −3
3 3 0

.
5.1. 2 Îäðåäèòè ðåä íóëå 2 ïîëèíîìà P (x) = x5 − 3x4 − 2x3 + 4x2 + 24x− 32 ;

5.2. 2 Ðåøèòè íåjåäíà÷èíó: sin (3x)−
√
3
2 ≥ 0 ;

5.3. 2 Îäðåäèòè a ∈ R òàêî äà ñèñòåì jåäíà÷èíà:

4x + (a− 3)y − z = 5
(a− 1)x + 6y − 2z = a+ 4

x + y − z = 3
èìà jåäíèñòâåíî ðåøå»å.
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1. 6 Îäðåäèòè îáëàñò äåôèíèñàíîñòè ôóíêöèjå f (x) = 6
√
(42x + 4) · (|x− 2|+ |x+ 2| − 4x)− ln (36x − 12x − 6 · 4x).

2. 6 Îäðåäèòè z1 èç óñëîâà z1 + (1− i)
3
(3− i) + iRe

(
6z1+2i

3

)
= −4 + 7i, à çàòèì ó êîìïëåêñíîj ðàâíè ïðåäñòàâèòè

ñêóï òà÷àêà êîjå çàäîâî§àâàjó íåjåäíàêîñò|
√
3− i |<| z − i |≤ Im (z1), |Re (z)| ≤ 4, |Im (z)| ≤ 3.

3. 6 Äàò jå ïîëèíîì P (x) =

∣∣∣∣∣∣
1 c x2

1 bx2 x
2

x 1 2

∣∣∣∣∣∣ êîìå jå jåäíà íóëà −1 è êîjè ïðè äå§å»ó ñà x− 2 äàjå îñòàòàê −18.

Îäðåäèòè êîåôèöèjåíòå b, c ∈ R, îñòàòàê ïðè äå§å»ó ñà x+ 3 è îñòàëå öåëîáðîjíå íóëå.

4. 6 Ðåøèòè ìàòðè÷íó jåäíà÷èíó (6E + 2X) ·B = C, àêî jå B =

 0 0 −1
−1 0 −1
−2 1 −3

, C =

 −4 −6 4
5 0 2
2 2 0

.
5.1. 2 Îäðåäèòè b ∈ R òàêî äà ñèñòåì jåäíà÷èíà:

−x + (b− 3)y + 4z = 5
−2x + 6y + (b− 1) z = a+ 4
−x + y + z = 3

èìà jåäíèñòâåíî ðåøå»å ;

5.2. 2 Îäðåäèòè ðåä íóëå 1 ïîëèíîìà P (x) = 2x5 − 6x4 + 9x3 − 11x2 + 9x− 3 ;

5.3. 2 Ðåøèòè íåjåäíà÷èíó: cos (4x) +
√
2
2 ≤ 0 .
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1. 5 Äàòè ñó âåêòîðè ~p = 3~a + 2~b è ~q = 2~a + 3~b òàêî äà âàæè |~a| = 4,
∣∣∣~b∣∣∣ = 5 è �

(
~a,~b
)
= π

3 . Èçðà÷óíàòè îáèì è

óãàî èçìå¢ó ñòðàíèöà ïàðàëåëîãðàìà êîjè ãðàäå âåêòîðè ~p è −→q .

2. 5 Áåç ïðèìåíå èçâîäà èçðà÷óíàòè lim
x→0

x cos(4x)−x+25x
3+1−2

ln( 3√e3+3e3x3)−1
.

3. 5 Ó åëèïñó 9x2+4y2 = 36 óïèñàí jå ïðàâîóãàîíèê ìàêñèìàëíå ïîâðøèíå. Îäðåäèòè ìàêñèìàëíó ïîâðøèíó òîã
ïðàâîóãàîíèêà.

4. 9 Èñïèòàòè è íàöðòàòè ãðàôèê ôóíêöèjå y = (3− x) e
1

x−2 .

5.1. 2 Îäðåäèòè t ∈ R òàêî äà ñå ïðàâå p : x−2
4 = y+3

1 = z+3
−3 è q : x−4

2 = y+3
t = z+2

6 ñåêó ;

5.2. 2 Ïðèìåíîì Ëîïèòàëîâîã ïðàâèëà èçðà÷óíàòè lim
x→0

x−sinx
x3

;

5.3. 2 Îäðåäèòè jåäíà÷èíó íîðìàëå êðèâå y (x) = x2 + 2x ó òà÷êè A (2, 8).
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1. 5 Äàòè ñó âåêòîðè ~a = 3~q − 2~p i ~b = ~q + 3~p òàêî äà âàæè |~p| = 2, |~q| = 1 i � (~p, ~q) = π
3 . Èçðà÷óíàòè îáèì è óãàî

èçìå¢ó ñòðàíèöà ïàðàëåëîãðàìà êîjè ãðàäå âåêòîðè ~a è ~b.

2. 5 Áåç ïðèìåíå èçâîäà èçðà÷óíàòè lim
x→0

32x
4+1−3+x2 cos(6x)−x2

ln( 4√e4+4e4x4)−1
.

3. 5 Ó åëèïñó 4x2+9y2 = 36 óïèñàí jå ïðàâîóãàîíèê ìàêñèìàëíå ïîâðøèíå. Îäðåäèòè ìàêñèìàëíó ïîâðøèíó òîã
ïðàâîóãàîíèêà.

4. 9 Èñïèòàòè è íàöðòàòè ãðàôèê ôóíêöèjå y = (x− 3) e
1

x−2 .

5.1. 2 Îäðåäèòè jåäíà÷èíó òàíãåíòå êðèâå y (x) = x2 − 2x ó òà÷êè A (2, 0) ;

5.2. 2 Îäðåäèòè a ∈ R òàêî äà ñå ïðàâå p : x−3
2 = y+4

a = z+2
6 è q : x−5

4 = y+4
1 = z+1

−3 ñåêó ;

5.3. 2 Ïðèìåíîì Ëîïèòàëîâîã ïðàâèëà èçðà÷óíàòè lim
x→0

x3

sinx−x .


