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1. 6 Îäðåäèòè îáëàñò äåôèíèñàíîñòè ôóíêöèjå f (x) = ln (6 · 9x − 13 · 6x + 6 · 4x) +
(√

x2 − 4x+ 5 · arcsin
(

2x−6
x2−x−2

))− 1
4
.

2. 6 Äàò jå êîìïëåêñàí áðîj z = 2−16
(√

3− i
)15 (√

3 + i
)
. Îäðåäèòè 4

√
z − 1.

3. 6 Äàò jå ïîëèíîì ñåäìîã ñòåïåíà êîìå ñó 2 è 1 + 2i äâîñòðóêå íóëå, êîjè ïðè äå§å»ó ñà x+ 1 äàjå îñòàòàê 80, à ïðè äå§å»ó x2 + 2x− 3 äàjå
îñòàòàê 15x+ 1. Îäðåäèòè îñòàòàê ïðè äå§å»ó îâîã ïîëèíîìà ñà x.

4. 6 Äàòå ñó ìàòðèöå A =

 −1 0 −1
−1 −1 −1
−2 1 −4

, B =

 2 3
1 1
0 1

 è C =

[
2 1 1
3 1 3

]
. Îäðåäèòè ìàòðèöó D =

(
(A+ E)−1 A− 3BC

)T
.

5.1. 2 Ó êîìïëåêñíîj ðàâíè îäðåäèòè îáëàñò: |Im (z)| < 1, |z − 1| ≤ 2;

5.2. 2 Ðåøèòè jåäíà÷èíó:
√
2x+ 1−

√
x− 3 = 2;

5.3. 2 Ðåøèòè ñèñòåì jåäíà÷èíà:
x + y + z = 6
−3x + 4y + z = 5
6x − y + 2z = 13

.

Ïðâè êîëîêâèjóì èç Ìàòåìàòèêå 1 íà ÒÌÔ-ó ó Áåîãðàäó 1.12.2018. ãðóïà Á

1. 6 Îäðåäèòè îáëàñò äåôèíèñàíîñòè ôóíêöèjå f (x) =

√
arcsin

(
−6−3x
x2−4x−5

)
+ ln

(√
x2 − 6x+ 10 · (12 · 16x − 25 · 12x + 12 · 9x)

)
.

2. 6 Äàò jå êîìïëåêñàí áðîj z = 2−16
(√

3 + i
)15 (√

3− i
)
. Îäðåäèòè 4

√
z − 1.

3. 6 Äàò jå ïîëèíîì îñìîã ñòåïåíà êîìå ñó −1 è 2− i äâîñòðóêå íóëå, êîìå jå 0 íóëà, êîjè ïðè äå§å»ó ñà x− 1 äàjå îñòàòàê 48, à ïðè äå§å»ó

x2 + x− 6 äàjå îñòàòàê 10x− 2. Îäðåäèòè îñòàòàê ïðè äå§å»ó îâîã ïîëèíîìà ñà x+ 2.

4. 6 Äàòå ñó ìàòðèöå A =

 1 0 −1
−1 1 −1
−2 1 −2

, B =

 3 2
0 1
1 1

 è C =

[
3 0 3
2 1 0

]
. Îäðåäèòè ìàòðèöó D =

(
(A− E)−1 A+ 2BC

)T
.

5.1. 2 Ðåøèòè ñèñòåì jåäíà÷èíà:
x + 4y − 3z = 5
2x − y + 6z = 13
x + y + z = 6

;

5.2. 2 Ó êîìïëåêñíîj ðàâíè îäðåäèòè îáëàñò: |Re (z)| < 1, |z − i| ≤ 2;

5.3. 2 Ðåøèòè jåäíà÷èíó:
√
3x− 2−

√
x− 1 = 3.

Ðåøå»à

À ãðóïà

1. D = (3,+∞)

2.
(√

3− i
)15

= −215i, (r = 2, ϕ = 11π
6

), z = 1
2
−
√
3

2
i, z − 1 = − 1

2
−
√
3
2
i, ωk = 4

√
z − 1, (r = 1, ϕ = 4π

3
) k = 0, 1, 2, 3

ω0 = cos π
3
+ i sin π

3
= 1

2
+
√
3

2
i, ω1 = cos 5π

6
+ i sin 5π

6
= −

√
3
2

+ 1
2
i, ω1 = cos 4π

3
+ i sin 4π

3
= − 1

2
−
√
3

2
i,ω3 = cos 11π

6
+ i sin 11π

6
=
√
3

2
− 1

2
i

3. P (x) = 1
72

(x− 2)2
(
x2 − 2x+ 5

)2
(31x+ 41), P (0) = 1025

18

4. D =

 −39 −14 −8
−14 −3 −3
−33 −13 −8


5.
5.1. (x− 1)2 + y2 ≤ 4, |y| < 1
5.2. x1 = 12, x2 = 4
5.3. ñèñòåì èìà áåñêîíà÷íî ìíîãî ðåøå»à îáëèêà (x, y, z) =

(
1+3t

4
, t, 23−7t

4

)
, t ∈ R

Á ãðóïà

1. D = (−∞,−2]
2.
(√

3 + i
)15

= 215i, (r = 2, ϕ = π
6
), z = 1

2
+
√

3
2
i, z − 1 = − 1

2
+
√
3

2
i, ωk = 4

√
z − 1, (r = 1, ϕ = 2π

3
) k = 0, 1, 2, 3

ω0 = cos π
6
+ i sin π

6
=
√
3
2

+ 1
2
i, ω1 = cos 7π

6
+ i sin 7π

6
= −

√
3
2
− 1

2
i,ω3 = cos 5π

3
+ i sin 5π

3
= 1

2
−
√

3
2
i

3. P (x) = (x+ 1)2
(
x2 − 4x+ 5

)2
x (−2x+ 5), P (−2) = −5202

4. D =

 28 3 9
3 1 2
18 1 7


5.
5.1. ñèñòåì èìà áåñêîíà÷íî ìíîãî ðåøå»à îáëèêà (x, y, z) =

(
23−7t

4
, t, 1+3t

4

)
, t ∈ R

5.2. x2 + (y − 1)2 ≤ 4, |x| < 1
5.3. x1 = 17


