
Prvi kolokvijum iz Matematike 2 na TMF-u u Beogradu 23.4.2017. A grupa

1. 6 Odrediti
´ (

ln x3x2
)
ln(ln x3) ln x

x3 dx.

2. 6 Izra£unati
´ 1
0

3x3+x2−5x+4√
3−x2−2x dx.

3. 6 Izra£unati povr²inu tela koje nastaje rotacijom dela krive x (t) = 3 cos3 t, y (t) = 3 sin3 t u I kvadrantu oko x-ose. (skica)

4. 6 Izra£unati odnos zapremine tela koje se dobija rotacijom dela krive x2 + y2 = 6 oko x-ose i tela koje se dobija kada �gura
koju ograni£avaju x2 + y2 = 6, x = y2, y = 0 rotira oko x-ose . (skica)

5. (a) 2 Odrediti sve vrednosti a za koje vaºi
´ a
0

(
3x2 − 6x+ 3

)
dx = 1; (b) 2 Izra£unati

´ 4
1

dx
(x−1)2 ;

(c) 2 Izra£unati zapreminu tela koje nastaje rotacijom oko x-ose �gure koju ograni£avaju y = 2x, x = 3 i y = 0 .

Prvi kolokvijum iz Matematike 2 na TMF-u u Beogradu 23.4.2017. B grupa

1. 6 Izra£unati
´ 1
0
−3x3−6x2+10x−20√

5−x2−4x dx.

2. 6 Odrediti
´ (ln(ln x2)) ln x

(
ln x2x4

)
x5 dx.

3. 6 Izra£unati odnos zapremine tela koje se dobija rotacijom dela krive x2 + y2 = 12 oko x-ose i tela koje se dobija kada �gura
koju ograni£avaju x2 + y2 = 12, x = −y2, y = 0 rotira oko x-ose . (skica)

4. 6 Izra£unati povr²inu tela koje nastaje rotacijom dela krive x (t) = 4 cos3 t, y (t) = 4 sin3 t u II kvadrantu oko x-ose. (skica)

5. (a) 2 Izra£unati zapreminu tela koje nastaje rotacijom oko x-ose �gure koju ograni£avaju y = −2x, x = −3 i y = 0 ;

(b) 2 Odrediti sve vrednosti a za koje vaºi
´ a
0

(
3x2 − 12x+ 12

)
dx = 8; (c) 2 Izra£unati

´ π
2

0
tg xdx.



Ïðâè êîëîêâèjóì èç Ìàòåìàòèêå 2 íà ÒÌÔ-ó ó Áåîãðàäó 23.04.2017. ãðóïà 1

1. 6 Èçðà÷óíàòè
´ ln

(√
(e4x−4)3

)
e2x

dx .

2. 6 Èçðà÷óíàòè
´ π

2
−π

2

sin 2x−8 cosx
sin3 x+8

dx .

3. 6 Èçðà÷óíàòè äóæèíó ëóêà êðèâå y = 1
2 arccosx−

x
2

√
1− x2 .

4. 6 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó ðàâíîã ëèêà îãðàíè÷åíîã ñëåäå£èì êðèâàìà: y = −
√
x+ 4 , y = −1 , y = −1 + lnx è

x−îñîì. (ñëèêà)

5. Èçðà÷óíàòè: à) 2
´ +∞
0 xe−x dx ; á) 2

´ 4−9 ctg3 x√
sin4 x ctg x

dx; â) 2
´ 3π
2π

√
1− cosx dx.

Ïðâè êîëîêâèjóì èç Ìàòåìàòèêå 2 íà ÒÌÔ-ó ó Áåîãðàäó 23.04.2017. ãðóïà 2

1. 6 Èçðà÷óíàòè
´ π
0

8 sinx+sin 2x
cos3 x−8 dx .

2. 6 Èçðà÷óíàòè
´ ln(

√
e6x−9)
e3x

dx .

3. 6 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó ðàâíîã ëèêà îãðàíè÷åíîã ñëåäå£èì êðèâàìà: y = ln (−x) + 1 , y = 1 , y =
√
4− x è

x−îñîì. (ñëèêà)

4. 6 Èçðà÷óíàòè äóæèíó ëóêà êðèâå y = x
2

√
1− x2 + 1

2 arcsinx .

5. Èçðà÷óíàòè: à) 2
´ 7 tg2 x+5√

cos4 x tg x
dx ; á) 2

´ 2π
π

√
1 + cosx dx ; â) 2

´ 0
−∞ xex dx.


