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1. 6 Îäðåäèòè îáëàñò äåôèíèñàíîñòè ôóíêöèjå f(x) =
(
arccos 6x

9x2+1

)−1
+
√

(x−3)4
x2−6x+5

· 4

√
10−x
10+x .

2. 6 Ó êîìïëåêñíîj ðàâíè îäðåäèòè îáëàñò π
4
≤ arg(z) < 5π

6
, |z − 2| >

√
2, |z| ≤ |z + 2− 2i|, Re

(
z

1−i

)
< 2.

3. 6 Îäðåäèòè ñâå íóëå ïîëèíîìà P (x) = x5 + ax3 + bx2 − 4x+ c, a, b, c ∈ R, àêî ïðè äå§å»ó ñà
ïîëèíîì Q(x) = (x− 2)(x2 + 1) äàjå îñòàòàê R(x) = 12x2 − 6x+ 12.

4. 6 Ó çàâèñíîñòè îä ðåàëíîã ïàðàìåòðà b ðåøèòè ñèñòåì:

(1− b)x + (b− 1) y + 2z = b+ 1
x + 2y − z = 2
x + (b+ 1) y + bz = 4

.

5.1. 2 Àêî jå A =

[
5 2
3 1

]
, îäðåäèòè A> ·A−1.

5.2. 2 Îäðåäèòè äâîñòðóêó íóëó ïîëèíîìà P (x) = x3 − 10x2 + 33x− 36

5.3. 2 Ðåøèòè íåjåäíà÷èíó 2 sin(4x+ π
3
)−
√
2 ≤ 0.
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1. 6 Îäðåäèòè îáëàñò äåôèíèñàíîñòè ôóíêöèjå f(x) =
(
arccos 4x

4x2+1

)−1
+
√

(x−2)6
x2−5x+4

· 8

√
6+x
6−x

2. 6 Ó êîìïëåêñíîj ðàâíè îäðåäèòè îáëàñò π
3
≤ arg(z) ≤ 3π

4
, |z + 2| >

√
2, |z| < |z− 2− 2i|, Im

(
z

1−i

)
> −2.

3. 6 Îäðåäèòè ñâå íóëå ïîëèíîìà P (x) = x5 + ax3 + bx2 − 4x+ c, a, b, c ∈ R, àêî ïðè äå§å»ó ñà
ïîëèíîì Q(x) = (x− 1)(x2 + 4) äàjå îñòàòàê R(x) = −6x2 + 24x− 24.

4. 6 Ó çàâèñíîñòè îä ðåàëíîã ïàðàìåòðà a ðåøèòè ñèñòåì:

2x + (1 + a) y − (1 + a) z = 1− a
−x + y + 2z = 2
−ax + y + (1− a) z = 4

.

5.1. 2 Àêî jå B =

[
2 1
5 3

]
, îäðåäèòè B−1 ·B>.

5.2. 2 Îäðåäèòè äâîñòðóêó íóëó ïîëèíîìà P (x) = x3 − 13x2 + 40x− 36

5.3. 2 Ðåøèòè íåjåäíà÷èíó
√
2 sin(3x+ π

6
) + 1 ≥ 0.
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1. 5 Îäðåòè ïðàâóa êîjà ñå÷å ïðàâå p : x−3
1

= y−3
2

= z+3
−1 è q : x+1

2
= y−1

1
= z−3

2
è ïðîëàçè êðîç òà÷êó

A(1, 2, 0), à çàòèì íà£è ïðîäîð òå ïðàâå êðîç êîîðäèíàòíå ðàâíè.

2. 5 Áåç ïðèìåíå èçâîäà íà£è lim
x→∞

(
3
√
x3 + 6x2 −

√
x2 − 4x

)
.

3. 5 Îäðåäèòè jåäíà÷èíå òàíãåíòè íà êðèâó (y+1)2 = 4(x− 1) êîjå ïðîëàçå êðîç òà÷êó A (1,−2).(ñëèêà)
4. 9 Èñïèòàòè è íàöðòàòè ãðàôèê ôóíêöèjå y = x−1

1−ln(1−x) .

5.1. 2 Îäðåäèòè a òàêî äà âåêòîðè ~a = ~p+ a~q + 11~r, ~b = ~p− 2~q + 3~r è ~c = −~p+ 3~q + ~r áóäó ëèíåàðíî
çàâèñíè, è íà£è »èõîâó çàâèñíîñò.

5.2. 2 Íà£è ïî äåôèíèöèjè èçâîä ôóíêöèjå f (x) = sin 3x.

5.3. 2 Çà x = 2 + 2 arctg 3t+ 3 sin 4t, y = 5t+ 2e3t
2
+ 3 cos 4t, íà£è y′ çà t = 0.

Äðóãè êîëîêâèjóì èç Ìàòåìàòèêå 1 íà ÒÌÔ-ó ó Áåîãðàäó 16.06.2017. ãðóïà 2

1. 5 Îäðåòè ïðàâó p êîjà ñå÷å ïðàâå a : x+3
−1 = y−3

1
= z−3

2
è b : x−3

2
= y+1

2
= z−1

1
è ïðîëàçè êðîç òà÷êó

P (0, 1, 2), à çàòèì íà£è ïðîäîð òå ïðàâå êðîç êîîðäèíàòíå ðàâíè.

2. 5 Áåç ïðèìåíå èçâîäà íà£è lim
x→∞

(
3
√
x3 − 6x2 −

√
x2 + 4x

)
.

3. 5 Îäðåäèòè jåäíà÷èíå òàíãåíòè íà êðèâó (y− 1)2 = 4(x+1) êîjå ïðîëàçå êðîç òà÷êó B (−1, 2).(ñëèêà)
4. 9 Èñïèòàòè è íàöðòàòè ãðàôèê ôóíêöèjå y = 2−x

1−ln(2−x) .

5.1. 2 Îäðåäèòè b òàêî äà âåêòîðè ~a = 2~p− ~q + 3~r, ~b = ~p− 3~q + b~r è ~c = 3~p+ ~q − 2~r áóäó ëèíåàðíî
çàâèñíè, è íà£è »èõîâó çàâèñíîñò.

5.2. 2 Íà£è ïî äåôèíèöèjè èçâîä ôóíêöèjå f (x) = cos 2x.

5.3. 2 Çà x = 3t+ 3e2t
2
+ 2 cos 3t, y = 2 + 4 arctg 2t+ 3 sin 5t, íà£è y′ çà t = 0.


