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1. 6 Èçðà÷óíàòè
∫ arcsin(lnx)

x ln2 x
dx .

2. 6 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó ïîâðøè íàñòàëå ðîòàöèjîì îêî x−îñå ëóêà êðèâå y = cos 2x, 0 ≤ x ≤ π
4 . (ñëèêà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåëà íàñòàëîã ðîòàöèjîì ÷åòâðòîã ñâîäà öèêëîèäå x = 4 (t− sin t), y = 4 (1− cos t)
îêî x−îñå. (ñëèêà)

4. 6 Íàïèñàòè jåäíà÷èíó òàíãåíòíå ðàâíè è íîðìàëå íà ïîâðø 3
z
x + 3

y
x = 18 ó òà÷êè A (1, 2, z0).

5.1. 2 Èçðà÷óíàòè
∫

2 dx
x(x2+4)

.

5.2. 2 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó ðàâíîã ëèêà îãðàíè÷åíîã ôóíêöèjàìà x = y2 + 1 è y = x− 3 . (ñëèêà)

5.3. 2 Èçðà÷óíàòè
∫ 4
−12 x

4
√
4− x dx.
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1. 6 Èçðà÷óíàòè
∫
L

4ydx − xdy äóæ íåãàòèâíî îðèjåíòèñàíå êîíòóðå êîjó îáðàçójó ëèíèjå y = x3, y = 6 + x è x + 2y = 0 .

(ñëèêà)

2. 6 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó îáëàñòè îäðå¢åíå ñëåäå£èì ðåëàöèjàìà x2 + y2 ≥ y, x2 + y2 ≤ 2y , y ≥
√
3x , x ≥ 0 êîðèñòå£è

äâîjíè èíòåãðàë. (ñëèêà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè ìàñó òåëà îäðå¢åíîã ðåëàöèjàìà z ≤ −
√
x2 + y2, x2 + y2 + z2 ≤ 4 , y ≥ 0 , àêî jå ãóñòèíà äàòà ñà

ρ (x, y, z) = x2 + y2 + z2. (ñëèêà)

4. 6 Èçðà÷óíàòè
∫∫
S

(
2x+ y + 3

2z
)
dS , ãäå jå S ïîâðø îäðå¢åíà ñà 4x+ 2y + 3z = 12 , x ≥ 0 , y ≥ 0 , z ≥ 0 . (ñëèêà)

5.1. 2 Ïðîìåíèòè ïîðåäàê èíòåãðàöèjå
∫ 4

0
dy
∫√

y
y
4

f (x, y) dx. (ñëèêà)

5.2. 2 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåëà G : 0 ≤ z ≤ 9− x2 − y2 . (ñëèêà)

5.3. 2 Èçðà÷óíàòè
∫
L

(x− y) ds , ãäå jå L : x2 + y2 + z2 = 9, z =
√
8. (ñëèêà)


