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1. 6 Èçðà÷óíàòè
∫
e−4 cosx sin(5 cosx) sinxdx .

2. 6 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó ðàâíîã ëèêà îãðàíè÷åíîã ñà y = 1
(2−x)(x2+1)

, x = 0, x = 1 è y = 1 . (ñêèöà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó îãðàíè÷åíó ñà êðèâîì ρ = 2(1 + sinϕ).(ñëèêà)

4. 6 Ïðîâåðèòè äà ëè ôóíêöèjà z = x+ sin(xy) +
√

x
y çàäîâî§àâà y2 ∂2z

∂y2
− x2 ∂2z

∂x2 + y ∂z
∂y − x

∂z
∂x + x = 0.

5.1. 2 Èçðà÷óíàòè
∫ (4x+5)dx

x2−6x+13
.

5.2. 2 Ñêèöèðàòè è èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåëà íàñòàëîã ðîòàöèjîì y = e2x ó äðóãîì êâàäðàíòó îêî x−îñå.
5.3. 2 Çà äàòó èìïëèöèòíî çàäàòó ôóíêöèjó ln(x2 + yz3) + x3z + x = 0, ãäå jå z = z(x, y), íà£è ∂z

∂x(0, 1).
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1. 6 Èçðà÷óíàòè
∫
l

ydx+ zdy+xdz äóæ êðèâå l : x2+y2+ z2 = 4, x− z = 0, z ≥ 0 îðèjåíòàñàíå ïîçèòèâíî

ãëåäàíî ñà íåãàòèâíîã äåëà îñå z.(ñëèêà)

2. 6 Èçðà÷óíàòè èíòåãðàë
∫∫
D

(x+y)2

x2−2xy+y2+4
dxdy ãäå jå îáëàñò D îäðå¢åíà ðåëàöèjîì |x|+ |y| ≤ 2.(ñëèêà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè ìàñó òåëà îäðå¢åíîã ðåëàöèjàìà x2 + y2 + z2 ≤ 3, z ≤
√

x2+y2

3
àêî jå

ãóñòèíà ρ(x, y, z) = x2 + y2.(ñëèêà)

4. 6 Èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó äåëà ïîâðøè z = 4x îäñå÷åíå ñà z = x2 + y2.(ñëèêà)

5.1. 2 Èçðà÷óíàòè
∫
L

yds , ãäå jå L îäñå÷àê ïðàâå îä A(1, 0,−1) äî B(3, 1, 1).

5.2. 2 Îêðåíóòè èíòåãðàöèjó çà èíòåãðàë
9∫
4

dx

√
x∫
−x
f(x, y)dy.(ñëèêà)

5.3. 2 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó êîöêå ñòðàíèöå 2, ïðèìåíîì òðîjíîã èíòåãðàëà.(ñëèêà)


