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1. 6 Èçðà÷óíàòè

´
3e2x+8ex

(e3x+4e2x+8ex)dx.

2. 6 Ó êîì îäíîñó êðèâà y2 = 3x äåëè ïîâðøèíó êðóãà x2 + y2 = 4.(ñêèöà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåëà êîjå íàñòàjå ðîòàöèjîì êðèâå x = 2 cos t+1, y = 5 sin t îêî x- îñå.(ñêèöà)

4. 6 Íàïèñàòè jåäíà÷èíó òàíãåíòíå ðàâíè è íîðìàëå íà ïîâðø z = x2y − 2 + ln(x+ 2y) ó òà÷êè M(x0, 0,−1).
5.1. 2 Èçðà÷óíàòè

´
dx√

4−3x−x2
.

5.2. 2 Ñêèöèðàòè è èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó îãðàíè÷åíó ñà y = e−2x ó ïðâîì êâàäðàíòó.

5.3. 2 Çà äàòó èìïëèöèòíî çàäàòó ôóíêöèjó ln(x2 + z3) + x3z + x = 0, ãäå jåz = z(x, y), íà£è ∂z
∂x .
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1. 6 Èçðà÷óíàòè

´
3e2x−8ex

(e3x−4e2x+8ex)dx.

2. 6 Ó êîì îäíîñó êðèâà x2 = 3y äåëè ïîâðøèíó êðóãà x2 + y2 = 4. (ñêèöà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåëà êîjå íàñòàjå ðîòàöèjîì êðèâå x = 3 cos t, y = 4 sin t+ 2 îêî y- îñå.(ñêèöà)

4. 6 Íàïèñàòè jåäíà÷èíó òàíãåíòíå ðàâíè è íîðìàëå íà ïîâðø z = x2y + 2 + ln(3x+ y) ó òà÷êè M(0, y0, 1).

5.1. 2 Èçðà÷óíàòè
´

dx√
3−2x−x2

.

5.2. 2 Ñêèöèðàòè è èçðà÷óíàòè ïîâðøèíó îãðàíè÷åíó ñà y = e3x ó äðóãîì êâàäðàíòó.

5.3. 2 Çà äàòó èìïëèöèòíî çàäàòó ôóíêöèjó ln(y3 + z2) + y4z + 2y = 0, ãäå jåz = z(x, y), íà£è ∂z
∂y .
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1. 6 Èçðà÷óíàòè ìàñó êðèâå l :

{
z = −4 + x2 + y2

z = 6− x2 − y2
, 0 ≤ x ≤ y àêî jå ãóñòèíà

ρ(x, y, z) = 3x2 + y2 + z.(ñëèêà)

2. 6 Èçðà÷óíàòè
˜
D

sin
√
x2 + y2 − 2y + 1dxdy, ãäå jå D îáëàñò îãðàíè÷åíà ñà

π2 ≤ x2 + y2 − 2y + 1 ≤ 4π2, x ≤ 0.(ñëèêà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåëà îäðå¢åíîã ðåëàöèjàìà x2 + y2

4 + z2

9 ≤ 1, x ≥ 0, z ≤ 0.(ñëèêà)

4. 6 Èçðà÷óíàòè
˜
S

y+1√
1+4z

dS ãäå jå S äåî ïîâðøè z = x2 + y2 îäñå÷åíå ñà z = 2x .(ñëèêà)

5.1. 2 Èçðà÷óíàòè
´
L

ydx+ 2zdy + xdz , ãäå jå L îäñå÷àê ïðàâå îä A(1, 1,−1) äî B(−1, 2, 0).

5.2. 2 Îêðåíóòè èíòåãðàöèjó çà èíòåãðàë
1́

0

dy
2−y2´
√
y

f(x, y)dx.(ñëèêà)

5.3. 2 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåòðàåäðà êîãà îä ïðâîã îêòàíòà îäñåöà ðàâàí 2x+ y + z = 6.(ñëèêà)
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1. 6 Èçðà÷óíàòè ìàñó êðèâå l :

{
z = −4 + x2 + y2

z = 2− x2 − y2
, 0 ≤ y ≤ xàêî jå ãóñòèíà

ρ(x, y, z) = x2 + 3y2 − z.(ñëèêà)
2. 6 Èçðà÷óíàòè

˜
D

cos
√
x2 + y2 − 2x+ 1dxdy, ãäå jå D îáëàñò îãðàíè÷åíà ñà

π2 ≤ x2 + y2 − 2x+ 1 ≤ 4π2, y ≤ 0.(ñëèêà)

3. 6 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåëà îäðå¢åíîã ðåëàöèjàìà x2 + y2

9 + z2

4 ≤ 1, y ≤ 0, z ≥ 0.(ñëèêà)

4. 6 Èçðà÷óíàòè
˜
S

x+1√
1+4z

dS ãäå jå S äåî ïîâðøè z = x2 + y2 îäñå÷åíå ñà z = 2y .(ñëèêà)

5.1. 2 Èçðà÷óíàòè
´
L

3zdx− xdy + 2ydz , ãäå jå L îäñå÷àê ïðàâå îä A(0,−1, 1) äî B(2, 1,−1).

5.2. 2 Îêðåíóòè èíòåãðàöèjó çà èíòåãðàë
1́

0

dy
2−√y´
y2

f(x, y)dx.(ñëèêà)

5.3. 2 Èçðà÷óíàòè çàïðåìèíó òåòðàåäðà êîãà îä ïðâîã îêòàíòà îäñåöà ðàâàí 3x+ y + z = 6.(ñëèêà)
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